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ROZSZERZONE STRESZCZENIE

1 Wprowadzenie

Niniejszy dokument prezentuje podstawowe wymogi dotyczace uktadu tekstu dla rozszerzonych streszczen proponowanych do
publikacji w materiatach konferencyjnych Sympozjum Teorii Maszyn i Ukladéw Mechatronicznych (w skrécie: Sympozjum
TMiUM) organizowanego w ramach Krajowej Konferencji Robotyki (w skrécie: KKR).

Instrukcja zawiera wytyczne przydatne przy przygotowywaniu tekstu w systemie LaTeX (plik TMiUM_abstrakt.tex oraz klasa
TMiUM _abstrakt.cls) oraz w programie Word (plik TMiUM_abstrakt.docx).

Rozszerzone streszczenie powinno przedstawiac gtéwne idee, podkresla¢ wktad pracy w stan wiedzy i umozliwiaé oceng nowosci
wynikajacych z proponowanych badan. Sktadanie rozszerzonych streszczen powinno odbywacé si¢ wyltacznie za posrednictwem
systemu konferencyjnego opublikowanego na stronie KKR.

2 Formatowanie dokumentu

Rozszerzone streszczenie powinno by¢ napisane w jezyku polskim i nie powinno przekracza¢ dwéch stron formatu A4 pokaza-
nego w niniejszej instrukcji. Tekst mozna przygotowaé w systemie LaTeX lub w programie Word postepujac zgodnie z przygo-
towanymi zaleceniami. Finalna posta¢ dokumentu nalezy nadesta¢ w formacie PDF, bez numeracji stron.

Rozmiar obszaru wydruku wynosi 180mm szerokosci oraz 247 mm wysokos$ci (17.5mm marginesu lewego i prawego oraz
15 mm marginesu gérnego). Tekst powinien by¢ wyjustowany. Czcionka tekstu zwyktego to Times New Roman 10 pkt. Czcionka
tytulu rozdziatu pierwszego rzedu powinna by¢ wytluszczona. Pozostate elementy formatowania podsumowano w tabeli 1.

Tabela 1: Rozmiary czcionek oraz style

Element Word LaTeX

tytut Tytut \bf\large

lista autorow Imi¢ Nazwisko \normalsize
afiliacja Organizacja \small
czcionka standardowa Tekst zwykty \normalsize
tytut rozdziatu Rozdzial \bf\normalsize
podpis rysunku/tabeli Podpis rysunku \small
piSmiennictwo [1] B. Etkin and L.D. Raid... \normalsize

Wzory matematyczne powinny by¢ wysrodkowane. Numeracja wzor6w powinna by¢ ciagta, zas sam numer nalezy umieszczac
na Srodku wysokosci wyrazenia. Przy powotaniach na wzér (1) w tekscie zasadniczym nalezy podawaé numer w nawiasach.
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Tabele umieszczane w tek$cie powinny by¢ zbudowane tak jak zaprezentowano w tabeli 1. Tytut i sama tabela powinny by¢
wysrodkowane.

Rysunki oraz podpisy pod rysunkami powinny by¢ wysrodkowane tak, jak pokazano na rys. 1. Rysunki powinny by¢ numero-
wane w tekscie wedlug kolejnosci wystgpowania. Zaleca si¢ rozdzielczo$¢ oryginatu rysunku minimum 300 dpi (punktéw na
cal). Przed nadestaniem pracy nalezy sprawdzi¢ jako$§¢ wydruku i kontrast na drukarce czarno-biale;.



Rysunek 1: Mechanizm ptaski

PiSmiennictwo powinno zawiera¢ wykaz cytowanych pozycji uporzadkowany wedtug kolejnosci cytowania w rozszerzonym
streszczeniu. Odniesienia do spisu piSmiennictwa nalezy umieszczaé w kwadratowych nawiasach, np. [1]. Styl wykazu prac
podano na koricu tego dokumentu.

3 Uwagi koncowe

Zaleca sig¢, aby rozszerzone streszczenie obejmowalo wstep zawierajacy przeglad stanu wiedzy, opis problemu, zastosowane
metody badawcze, uzyskane wyniki oraz ich analiz¢. Na koncu tekstu powinno znajdowaé si¢ podsumowanie, a nastgpnie lista
odniesien do piSmiennictwa.
Podziekowania
Ten rozdziat nie jest numerowany i nalezy traktowaé go jako opcjonalny. W tym miejscu mozna umiesci¢ informacje¢ o udzielo-
nym wsparciu, ktére umozliwilo realizacje pracy.
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